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INGENIERIA

Sesion Especial: “Neurotecnologias para la asistencia y la rehabilitacion”

Organizadores

Roberto Hornero Sdnchez, Universidad de Valladolid roberto.hornero@uva.es

José Maria Azorin, Universidad Miguel Herndndez de Elche jm.azorin@umbh.es
Eduardo Rocon, Centro de Automdtica y Robética, CSIC e.rocon@csic.es
Enrique Gémez Aguilera, Universidad Politécnica de Madrid enriquejavier.gomez@upm.es

En los ultimos afios, el interés en solucionar y reducir las limitaciones provocadas por problemas motores y cognitivos ha
estado acompafiado por desarrollos de neurotecnologias para asistencia y rehabilitacion que permitan mejorar la calidad
de vida de personas con trastornos motores y neuroldgicos, tales como interfaces cerebro-computador, exoesqueletos
robéticos, interfaces basadas en sefiales musculares y cerebrales, etc. El objetivo de estas neurotecnologias es, por una
parte, potenciar las terapias de rehabilitacién en aquellos pacientes que pueden recuperar o mejorar la movilidad perdida
o la capacidad cognitiva, y por otra, proporcionarles herramientas asistenciales cuando no hay posibilidad de
rehabilitacién. La automatica, en sus diferentes aspectos de percepcion, modelado, control, monitorizacién, actuacién,
interaccion, etc., puede ofrecer soluciones activas, para paliar en cierto grado las limitaciones fisicas, sensoriales o
cognitivas en el desarrollo de tareas muy diversas y en la mejora de los procesos de rehabilitacién.

Esta sesidn especial es organizada por la SEIB (Sociedad Espafiola en Ingenieria Biomédica), AITADIS (Asociacién
Iberoamericana de Tecnologias de Apoyo a la Discapacidad) y el Grupo de Bioingenieria de CEA (Comité Espafiol de
Automidtica), y se dedica a trabajos de investigacién, desarrollos y experiencias innovadoras en el area de las
neurotecnologias para la asistencia y la rehabilitacion con aplicacién al colectivo de personas con trastornos
fisicos/cognitivos. Entre los diversos temas de interés para esta sesion se pueden incluir:

e Exoesqueletos robdticos para la mejora de la manipulacion y de la movilidad.

e Desarrollo de prétesis o robots para rehabilitacién, tanto de extremidades superiores como inferiores.

e Interfaces multimodales para control de sistemas externos.

e Interfaces hombre-maquina basadas en sefiales electrofisiolégicas (EMG y EEG).

e Control de neuroprotesis mediante técnicas de estimulacién eléctrica funcional.

e Modelado de sefiales bioeléctricas para el disefio, seguimiento, prediccién de éxito y aumento de la eficacia de
la terapia en rehabilitacién.

e Procesamiento de sefiales fisioldgicas para la mejora de la terapia clinica en el ambito neurolégico, y muscular.

Los trabajos deberan enviarse siguiendo las indicaciones de la web del congreso: https://caseib.es/2022/envio-de-

trabajos/

Ademds, los autores deberan notificar a los organizadores de esta sesién el titulo del trabajo enviado a la sesion especial.




